Proyectos con ATMOSFERIA

1. Modelizacién de las embarcaciones: monomotor, bimotor, pesca, mercante
(remolcadores...)
o Qué variables debe incluir la plataforma.
o donde colocar los dispositivos (sobre todo los de vibracion)
o Analisis de mercado (benchmarking) de soluciones domésticas y profesionales.
o Mantenimiento on condition (vibracion, lubricantes, hidraulica).
O
2. Procesado de sefales (algoritmos y seleccién de sensores y actuadores),

3. Disefio de equipo electronico para conexion plataforma-motor principal mediante bus
CAN

o Aplicacién a cada tipo de motor (sun proyecto/Tipo de motor?):
Hemos identificado un PLC CAN BUS ya existente en la industria, de bajo coste y que puede servir
su adaptacion a todos los motores (ya disponen de las BBDD de motores en tierra) quizas puede

ser interesante validar si utilizan las mismas variables los motores marinos.
Ya disponemos de un proyecto que desgrana CAN bus para vehiculos,
estudiar su aplicacion en nautica NMEA2000, J1939...

o Aplicaciones: Monitorizacion, alarmas y diagnostico .

4. Disefio de equipo electrénico (el cerebro central) para conexion a la plataforma de sensores
externos y el procesado de sefial.
o Disefio de comunicaciones, y prioridad, GSM, satélite, wifi.(conexién a centro
de control).
o Monitorizacion en el propio barco (conexidn local).
o Desarrollo/adaptacion interfaz zigbee...

5. ldentificacion de usuario via NFC (tarjeta, pulsera o terminal movil).
6. Hombre al agua, disefio del susbsitema, sensor a conectar al equipo central (equipo

(Zigbee?), protocolos, alarmas

7. Sistema de deteccion de colision (en principio son acelerébmetros...),
o aviso tipo “ecall”
o verificar la oportunidad de conectar a salvamento maritimo, etc.,

8. Disefio del centro de control (de toda la flota)

9. APP para conexion a dispositivo hardware (para conexion con centro de control)



